De ontwikkeling van een autonoom vliegende helikopter uitgerust met een thermale camera voor het meten van de oppervlaktetemperatuur van bossen op een zeer gedetailleerde ruimtelijke en tijdsschaal. 
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Het meten van oppervlaktetemperatuur van bossen met infrarode sensoren is een beloftevolle techniek om ecosysteem- evapotranspiratie te meten (Inoue et al., 1990, Jones et al., 1992) en om de droogtestress van ecosystemen te kwantificeren (Fuchs, 1990; Moran et al., 1994). Beide toepassingen zijn belangrijk om de impact van klimaatveranderingen op bosecosystemen in te schatten. Bovendien werd gesuggereerd door Bass et al. (1996) dat er een direct verband zou zijn tussen de biodiversiteit van bosecosystemen en hun thermale uitstraling.
Deze toepassingen vereisen echter zeer precieze gegevens van de oppervlaktetemperatuur op de schaal van individuele bomen. Dergelijke metingen konden tot voor kort echter niet systematisch worden gedaan. De weinige metingen van bosoppervlaktetemperatuur op individuele boomschaal tonen dat er zeer grote verschillen zijn in oppervlaktetemperatuur tussen bomen van verschillende soorten, waarbij deze verschillen grotendeels onverklaard blijven (Grace, 1977; Leuzinger & Korner, 2007).
Recent werd een helikopter-type UAV (unmanned aerial vehicle) aangekocht, waarmee momenteel testvluchten worden uitgevoerd. De helikopter kan volledig autonoom vliegen via GPS-navigatie, en kan ook zelf opstijgen en landen. De vluchtroute kan op voorhand worden geprogrammeerd en kan tijdens de vlucht worden aangepast. De vluchttijd bedraagt 20 minuten, en hij kan opereren binnen een straal van 800 meter. De draagkracht bedraagt 4.5 kg.

De helikopter zal worden uitgerust met een thermale camera, gevoelig in het 8-12 m-bereik. Deze heeft een thermale gevoeligheid van 0.1 K, een gezichtsveld van 34 × 25 ° en een intern gezichtsveld van 3.75 mrad. Wanneer de helikopter op een hoogte van 30 m boven een bos vliegt levert dit een thermaal beeld op van 19× 14 m, met een pixelgrootte van 12 cm. 
In de toekomst wordt de helikopter waarschijnlijk ook uitgerust met een gewone dagcamera. In de toekomst zal het toestel ook kunnen worden ingezet door andere Vlaamse onderzoeksinstituten.
